
智能扫地机器人
DRC200 

牧田智能扫地机器人
标准附件: 

连续使用时间（分钟）

最大清扫面积

最快运行速度
容量
体积（长x宽x高）

净重

BL1850B x 2: 200
BL1830B x 2: 120
BL1850B x 2: 500 m²
BL1830B x 2: 300 m²
0.3 m/sec
2.5L
460x460x180mm 
(18-1/8"x18-1/8"x7-1/8")
BL1815Nx2:  7.3 kg (16.1 lbs)
BL1850Bx2: 7.8 kg (17.2 lbs)

 智能扫地机器人 DRC200

用于开/关吸尘风扇

无线遥控器

计时按钮
可以自动设定1，3或5个小时

电池电量指示灯
　 

吸尘按钮  指示灯

蜂鸣器按钮

开启/停止按钮

BL1850B :  5.0 Ah
BL1860B :  6.0 Ah

*BL1815N : 1.5Ah

DC18RC
快速充电器

DC18SD
充电器

具有剩余电量显示
BL1820B :  2.0Ah

BL1840B :  4.0 Ah
BL1830B :  3.0 Ah

规则清扫模式

二种除尘方式可以选择

能够自动运行收集清扫灰尘和碎屑

设置区域清洁功能
随机清扫模式

边界线带（15米/卷）

部件号 SH00000065
侧刷

部件号
SH00000240

强动力刷

部件号 SH00000064
转刷盖

部件号 SH00000213
过滤器

简易维护
集尘盒

选购件 电池/充电器

清洁区域

部件号 SH00000063 

自动清洁

工作模式选择按钮
规则/随机清扫模式 开启/关闭传感器

边界传感器按钮

规格和设计如有变更，恕不另行通知

满足专业人士需求

无 刷 电 机

适用于清洁较宽敞的空间和障碍
物少的场所（例如：摆放规则的
仓库，长长的走廊等）

适用于清扫障碍物较多的场所
（例如：办公室等）

对于右边的电池

用于清扫空旷的办公室、仓库等（在夜间）
可以选择包括宁静的三个级别
的蜂鸣器音量

设定
清洁
区域 边界线带

利用边界线带，在地面设定清洁区域，清洁器
只能在边界线带内进行清扫工作，而无法逾越
至边界线外

• 用于清扫工作完成后，寻找清
洁器所在的位置（按下遥控器
上的按钮，清洁器上的蜂鸣器
和LED灯会响起和点亮）

• 用于开启/关闭控制等
• 通信距离：20m

在清扫过程中，蜂鸣器鸣叫，
指示灯闪烁

位于清洁器的顶部
便于安装和拆卸

强动力刷
可拆卸并可水洗

过滤器/
集尘盒
可完全水洗

（*没有剩余电量
显示）

二口充电器
无线遥控器（包含二节AAA碱性电池），边刷，边界带
（15米/卷）（随机不包含电池、充电器）



仓库 工厂

优异的清洁性能，
尤其适用于商业用途[一节电池也可运行工具]

更长的运行时间
“风扇加强动力刷”模式用于清扫小的和大的垃圾

ø50mm x 260mm
大型强动力旋转刷 

大型侧刷+大型强动力刷

2.5L大容量集尘盒

*清扫覆盖率约80%

一节完全充满电的电池连续运行时间

约200分钟
约120分钟

＝

“仅强动力刷”模式，仅使用在清扫较大垃圾的工作

关闭吸尘风扇

由二节18V锂电池并联供电

使用二节BL1850B型电池，
能够清扫的面积 约二个半

网球场
大小面积

*使用二节BL1850B型电池
约可清扫500m2的面积

*使用二节BL1830B型电池约可清扫300m2的面积

方块毯:使用2节BL1850B型电池约可清扫170分钟

方块毯:使用2节BL1830B型电池约可清扫100分钟

仅清扫较大的垃圾时，请关闭吸尘风扇…

*使用二节BL1850B型电池
约可清扫1000m2的面积

办公室 商场

侧刷，在规则/随机工作模式时用于清扫墙壁
的边缘，障碍物较多或狭小的区域。

双隔间设计：一个用于收集较小的垃圾，一个用于收集较大的垃圾，
是商用的理想选择

吸尘风扇将较小的垃圾吸
取到上层隔间

同行业内优异的大
型集尘箱

小碎片

大碎片

强动力刷将较大的垃圾吸
取到下层隔间

配备了和牧田吸尘机相同的高效过滤器
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